%-- 11/23/12 11:13 AM --%
x = sym('x')
sym2poly(x^4 - 3 + 5/2 * x^2) %Vraca koeficijente simbolicnog izraza u zagradi
poly2sym([1 0 0.5 -1 0.3], x) %Vraca polinom pomocu koeficijenata, po x koja je prethodno definisana kao simbolicka promenljiva
syms x y
[a b] = numden(x/y + y/x) %U 'a' ce da ide brojilac, u 'b' imenilac
%Korisno za rad sa prenosnom f-jom
z = sym('z')
G = ((z-1) * (z+3))/((z+1) * (z+2))
[a b] = numden(G)
solve(a, z) %Resava a po z
%Dobili smo nule prenosne f-je
solve(b, z)
%Dobili smo polove prenosne f-je
%Za kompleksan domen koristimo velika slova
syms a b t
L = laplace(a*t + b)
l = ilaplace(L) %Inverzna
syms a t s
G = (s^2 + a^2)/(s-a)^2/a;
u = sin(a*t);
U = laplace(u, t, s) %Iz t domena prelazimo u kompleksan s domen
Y = G*U
y = ilaplace(Y, s, t)
z = sym('z')
eq = sym('p(n+2)-p(n+1)-p(n)'); %Sve smestamo u jednu simbolicku promenljivu, kako ne bi sve ponaosobom definisali
n = sym('n')
Zeq = ztrans(eq, n, z)
%Smena za 'ztrans(p(n),n,z)', za p(0) i p(1) imamo konkretne vrednosti
Zeq = subs(Zeq, {'ztrans(p(n), n, z)','p(0)', 'p(1)'},{Pz, 1, 2})
%Nismo definisali Pz
Pz = sym('Pz')
Zeq = subs(Zeq, {'ztrans(p(n), n, z)','p(0)', 'p(1)'},{Pz, 1, 2})
%Kao sto smo n unapred definisali, trebalo je i Pz
P = solve(Zeq, Pz) %Posto imamo obicnu jednacinu, mozemo je ovako resiti
p = iztrans(P) %Vracamo resenje inverznom trans.
pretty(p) %Ulepsavanje resenja
godine = 1:10;
god = 1:10;
god = 1:10; %Godine
pop = double(subs(p, n, god)); %Populacija
plot(god, pop, 'rO') %r = red, O = kruzici
grid on %Dobijamo mrezu
xlabel('godine')
%4. zad
t = sym('t')
yt = sym('y(t)')
eq = diff(yt, 2) + 4*yt - sin(2*t)
Seq = laplace(eq, t, s)
%Uvodimo smene, i dajemo konkretne vrednosti za D(y) i y(0)
Ys = sym('Ys')
Seq = subs(Seq, {'laplace(y(t),t,s)', 'D(y)(0)', 'y(0)'},{Ys, 0, 0})
%Zavisi nam od jedne promenljive sada
P = solve(Seq, Ys)
%Resenje je u kompleksnom s domenu
p = ilaplace(P)
%Konkretno resenje
p
fplot('1/8*sin(2*t)-1/4*t*cos(2*t)', [-10 10 -10 10])
fplot(char(p), [-10 10 -10 10])
