>> x=[2 3]

x =

     2     3

>> y=[4 5]

y =

     4     5

>> plot(x,y)
>> plot(y)
>> t=0:pi/100:2*pu;
??? Undefined function or variable 'pu'.

>> t=0:pi/100:2*pi;
>> y=sin(t);
>> y1=sin(t-0.25);
>> y2=sin(t-0.5);
>> %unosimo sve tri funkcije sada
>> plot(t,y,t,y1,t,y2) % t tri puta ponovljena jer sve tri funkcije zavise od njega
>> %x=linspace(x1,x2,n) odredjujemo opseg nezavisne prom, tri parametra prima, interval od x1 do x2 u kome ima n tacaka
>> x=linspace(0,1,100); 
>> y=exp(-x).*cos(6*pi*x); % .* sluzi da se izbegne standardno mnozenje matrica, jer su u pitanju vektori
>> plot(x,y)
>> w=exp(-x);
>> z=-w;
>> plot(x,y,'b', x,w,'r' ,x,z) %'b' blue, 'r' red
>> plot(x,y,'b:', x,w,'r:' ,x,z) %'b:' blue tackasto, 'r:' red tackasto
>> fplot('x^2+4*sin(2*x)', [-3, 3 -5, 5]) %dva elementa u drugom parametru su ogranicenja na x osi, ako ih je 4 onda se druga dva odnose na y osu
>> p=[1 -12.1 40.59 -17.05 -71.91 35.88];
>> x=-1.5:0.1:6.7;
>> y=polyval(p,x)

y =

  Columns 1 through 18

 -100.4588  -60.1046  -26.8995   -0.0984   20.9991   37.0500   48.6691   56.4301   60.8668   62.4746   61.7113   58.9982   54.7221   49.2356   42.8587   35.8800   28.5579   21.1217

  Columns 19 through 36

   13.7728    6.6862    0.0113   -6.1270  -11.6263  -16.4064  -20.4077  -23.5900  -25.9313  -27.4267  -28.0871  -27.9382  -27.0187  -25.3802  -23.0847  -20.2044  -16.8201  -13.0200

  Columns 37 through 54

   -8.8985   -4.5551   -0.0931    4.3814    8.7613   12.9386   16.8069   20.2616   23.2015   25.5300   27.1563   27.9965   27.9749   27.0250   25.0913   22.1294   18.1085   13.0116

  Columns 55 through 72

    6.8371   -0.4000   -8.6669  -17.9119  -28.0631  -39.0274  -50.6887  -62.9078  -75.5199  -88.3344 -101.1333 -113.6700 -125.6681 -136.8203 -146.7871 -155.1958 -161.6387 -165.6730

  Columns 73 through 83

 -166.8183 -164.5564 -158.3297 -147.5400 -131.5473 -109.6687  -81.1771  -45.3002   -1.2187   51.9338  115.0733

>> %vrednost polinoma p po svim vrednostima x, dobija se matrica istog tipa kao sto je x
>> plot(x,y)
>> title('Naziv funkcije') %dajemo naziv nasem grafiku
>> xlabel('x')
>> ylabel('y')
>> %imenujemo ose
>> %polyfit(x,y,n) generise polinom, ako su x i y matrice,povlaci regresionu krivu koja najbolje opisuje tacke, vrsi aproksimaciju sa sto manjom greskom odstojanja od tacaka. n je stepen polinoma
>> x=[0.9 1.5 2.5 5.1 4.5 4.9 6.3];
>> p = polyfit(x,y,3) %aproksimira skup polinomom treceg stepena
??? Error using ==> polyfit at 48
X and Y vectors must be the same size.

>> xp=0.9:0.1:9.5;
>> yp=polyval(p,xp);
>> plot(x,y,'o',xp,yp) %nacrtace ure
