OI2, Kol. 2, Grupa 22 Prezime i ime: Br.ind.
Ocena:

DP
1. Metodologlja DP se primenjuje na viSeetapne procese koji su: 2)
stohasti¢ki, diskretni i rekurentni
stacionarni, stohasti¢ki i diskretni
deterministi¢ki, stacionarni i kona¢ni
analiti€ki, konaéni i deterministic¢ki
ne znam

spooe

2. Koja od sledecih rekurentnih formula se koristi za resavanje problema prosie raspodele jednorodnog resursa primenom
DP: (1+1)

2 F()= maxfe,(q) + Fpy(x)}
b F(r) = maxfe (x)+ Fifr-x )}
c. F(r)= max {c (%) + Fiy(r—a,(x))}

xll 4a;

d F(n= max {c(x)+d(r x)— F,._l(r—ai(xi))}

xla;(
€. neznam
U toj formuli, F;(r) predstavlja

OR

3. Zakombinovani serijsko paralelni sistem prikazan na slici napisati strukturnu funkciju sistema ako su indikatori stanja

komponenata oznaeni sa y,,..., y,: 2)
I - 2 4
I lr_!‘ L 1r
3 L" 5 ’_J‘

h(y) =

4. Ako uvedemo oznake A ) =poees Y0k, Yistores Y1) 1009 =5, ¥,50, Y 44502, ¥,) , prema teoremi
dekompozicije binarnih funkcija, bilo koja strukturna funkcija J-tog reda se moze predstaviti u obliku: (1)
h(y) =

5. Napisati matemati¢ki model direktnog zadatka optimizacije pouzdanosti redundantnog serijskog sistema. 2)



6. Koje metode se najéedée koriste za reSavanja problema optimizacije pouzdanosti redundantnih sistema? 1)

¥

RC

7
I

Uz

10.

1L

a. dinami¢ko programiranje, modifikovana gradijentna metoda, metoda LagranZovih mnoZitelja °

b. dinami¢ko programiranje, strukturna sistem-analiza, metoda najmanjih kvadrata

c. iterativna LagranZova metoda, modifikovana metoda dinami¢kog programiranja, tabu pretrazwaje

d. linearno programiranje, nelinearno programiranje, dinami¢ko programiranje

e. neznam

Koja od slede¢ih formulacija predstavlja svojstvo Markova: : (1+1)

a. Optimalni niz upravljanja ima svojstvo da je, bez obzirana upravljanja koja su dovela do nekog stanja na nekOJ

. etapi, niz upravljanja na preostalim etapama optiinalan u odnosu na pogetno stanje.

b. Verovatnoca da ¢e sistem iz nekog sada$njeg stanja pre¢i u odredeno sledece stanje zavisi samo od ova dva
stanja, a ne zavisi od prethodnih stanja i od togakako je sistem dospeo u sadasnje stanje.

¢. Optimalan sistem ima svojstvo da verovatnoda prelaska iz nekog sada3njeg stanja u neko odtedeno sledece stanJe
ne zavisi od podetnog stanja sistema ni od prethodnih stanja u kojima se sistem nalazio.

d. Optimalan sistem ¢e iz nekog sadasnjeg stanja pre¢i u neko sledece stanje samo ako su prethodna stanja bila
optimalna, bez obzira kako se u ta stanja dospelo.

e. neznam

Ovo svojstvo se joS naziva

Na slici je prikazan dijagram stanja za proces radanja i umiranja: ‘ ¢y

M 20 3u (s-Du osp Sp S|

Prikazani dijagram odgovara sledeem sistemu masovnog usluzwanja:

a. M/M/s/IIN

b. M/M/1//m

c. M/M/s

d. M/M/s

e. neznam
Za proces radanja i umiranja, u ustaljenom stanju vaZi jednacina (1)
AP+t Po = AP+ 1, P, n=012,..

U ovoj jedna€ini sabirak A,_ P, , predstavlja:

U funkciji cilja matemati€kog modela upravljanja zalihama: (1+1)

v’ T(e-y)

C=cx—1\£+ch—+c
Q

20 7 20

sabirak c‘.-]—v— predstavlja ,aoznaka c, predstavlja
Y

Klasi¢an matemati¢ki model sistema upravljanja zalihama se moZe progiriti modelima u levoj koloni. Odgovarajuce
funkcije cilja za ove modele su date u deSI'lO_] koloni. Upisati redni broj odgovraju¢eg modela (jedan je viSak) na liniji iza
svake funkcije ili slovo N za ,,ne znam”. (1+1+1+1)

[CR A

-l

'LJI :lIA

model sa konadnim vremenom isporuke

N o1 . 1
a. C,=Nc,+c,—+—¢,1CQ, j=L2,..p
Y o o2

model sa popustom u ceni Ih, C(O\=cD+e Z(@ ~Rp, + > (k=0n,
-Aﬁ,] Vomm A e _’_\1 ,«-.-:-M 1’nxﬂ et H =L/ = 1l Nl SR AS ——
B ey kel K=t
kontmualm model prodavca “1ovma
c. CQ.x)=cQ+c,(Q-x) +c,(x=0Q) -

diskretan model prodavca novina

A T =r i\l/v.—}-(‘ m(1—-i‘];Q——




OI2,Kol. 2, Grupa 52 Prezimeiime: Br.ind.
Ocena:

DP
1. Metodologija DP se primenjuje na vieetapne procese koji su: 2)
diskretni, konaéni i stohastigki
diskretni, separabilni i kona¢ni
stohasti¢ki, diskretni i rekurentni
deterministi®ki, stacionarni i kona¢ni
ne znam

a0 op

2. Koja od slede¢ih rekurentnih formula se koristi za reSavanje probleﬁa raspodele resursa na dve grane proizvodnje

primenom DP: . (1+1)
a. F(n= gﬁ?&]{g(xi) -h(r+x)+F,, (a(x,.) -b(r+ x,.))}
b Fi(n) = max{g(e)+h(r=x) + Fal) +b(r~x))}
c. F(r)= max {c,. (x)+d,(r—x,)—-F_, (r—a,.(x,-))}
xla; (x)sr
d F(n= m[aox]{ci (x)+F_, (xi-l )}
x;€]0,r
U toj formuli, F;(r) predstavlja
OR
3. Zakombinovani serijsko paralelni sistem prikazan na slici napisati strukturnu funkciju sistema ako su indikatori stanja
komponenata oznadeni sa y,,..., yg: 2)
4
1
- R— ) S —t . 5 = .
2 ro 3 , £ L
L
h(y) =
4. Zadata je strukturna funkcija sistema h(y) =[1— (1-y, Xi-y, )]y3 I ~(1-y, Xi=y56 )] i odgovarajuce pouzdanosti
komponenata 7,...,r,. Napisati funkciju pouzdanosti ovog sistema. (1)

R =

5

5. Napisati matematicki model minimizacije nepouzdanosti visokopouzdanog redundantnog serijskog sistema. 2



Uz

10.

6. Koja od navedenih funkcija predstavlja pouzdanost serijskog sistema sa pasivnom redundansom: 6))
S Loa™ J
a. Rs(x)znz_]__e_“i c. Rs(x)=H[1—(1—rj)‘f“]
joUmmo M =
. 7 am J
b R()=D —Le™ d R®=1-).0,(x;)
- =i m! j=1 ’
e. neznam

Za slu¢ajan proces se kaZe da je lanac Markova ako ispunjava sledeca svojstva (zaokruZiti 3 ispravna svojstva): 2)

“a. - deterministi¢ke verovatnode prelaza e. svojstvo Markova

b. zadat skup pocetnih stanja Xo=i V i f.  matricu verovatnoca prelaska iz stanja i u

¢. - skup pofetnih verovatnoa P{Xy=i} Vi ... stanje j u trenutku £~ P = ( pitj )

d. stacionarne verovatnoCe prelaza g stacionarno podetno stanje Pe=(py, ... . py)
Na slici je prikazan dijagram stanja za proces radanja i umiranja: 1

NA (N-n+DA
L 2u -bp se St S S@

Prikazani dijagram odgovara sledeéem sistemu masovnog usluZivanja:

a. M/M/s/iiK

b. M/M/l//ln

c. M/M/Mm//N

d. M/M/s/IN

€. neznam
Za proces radanja i umiranja, u ustaljenom stanju vaZi jedna€ina €]
j'n—lf).':—l +¢un+1Pn+} =/1.1Pn +:‘unPn’ n =0’1’2""
U ovoj jednacini sabirak u, P, predstavlja:
U funkciji cilja matemati¢kog modela upravljanja zalihama: (1+1)

11.

1 1
C= n(cs +Ech¢91y +-2—Cp92(Q' Y)]

,aoznaka Q predstavlja

sabirak n—;-c,ﬂl y predstavlja

Klasi¢an matemati¢ki model sistema upravljanja zalihama se moZe progiriti modelima u levoj koloni. Odgovarajucée
funkcije cilja za ove modele su date u desnoj koloni. Upisati redni broj odgovrajuéeg modela (jedan je visak) na liniji iza

svake funkcije ili slovo N za ,,ne znam”.

(1+1+1+1)

a.  C(Q) —cQ+chZ(Q Bp+ S k-0p, -
1. diskretan model prodavca novina k=g+
2. model sa dozvoljenim kasnjenjem b. C(Q,x)=cQ+c,(Q-x)" +c,(x-0Q)" -
3. model sa kona¢nim vremenom isporuke 1
4. model sa popustom u ceni c. C,=Nc,+c,—+—-¢T10C,j=12,..p _
5. kontinualni model prodavca novina " g 2
N 1) ¢
o C=oior -t if— -
i \ oL
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